SPARKER DC-CDIP 2 RACE

SPARKER DC-CDI-P2 RACE je zapalovani pro silni¢ni motocykly. Princip zapalovani je kapacitni. Je programovatelné
pomoci pocitace. Zapalovani je plné laditelné z hlediska ¢asovani zapalu. Obsahuje kiivku/mapu predstihu v zavislosti na
otackach a poloze skrtici klapky. Dale obsahuje periferie jako je vystup pro otaCkomér, ¢tyfi multifunkéni vystupy "Vykonovy
vystup", vystupy a vstup pro servo vyfukové privéry, tii multifunkéni vstupy a konfigurovatelny vstup pro korekéni
potenciometr.S pocitacem je pfi programovani propojeno pomoci seriového portu . Soucasti zapalovani je nastavovaci program
DCCDIP2race.EXE .Pfipojeni zajistuje vodotésny konektor JAE MX23A 26-NF1.

HARDWARE

Snimaci systém.

Zapalovani je dvoukanalové. Zapalovani je mozno pouzit pro téméi vSechny snimaci systémy. Vybrané snimaci systémy se
nastavuji piimo z roletové nabidky v programu DCCDIP2race.EXE. Jiny snimaci syst¢ém je moZno nastavit pomoci
specialniho postupu v software DCCDIP2race.EXE.

Vstup pro napajeni B+ 12 V.
Napajeci napéti musi byt v rozmezi 8 az 18 V. V tomto rozmezi je jednotka schopna optimalné fidit vSechny procesy. Pod 8V
anad 18 V se jednotka vypne. Napajeci napéti se zapoji kladnym poélem na vyvod 7 a zapornym pdlem na vyvod 15 al6 .

Vstup pro snimac¢ polohy skrtici klapky TPS.

Vstup je pfipraven pro standardni snimace TPS pouZzivané na motocyklech. Je schopen akceptovat napéti 0 - 5 V. Konkrétni
nastaveni 0 % a 100 % snimace je obsazeno v software DCCDIP2race.EXE.

TPS se nap4aji pomoci referen¢niho napéti + 5 V (vyvod 20) a sense GND (vyvod 23). Vystup snimace se piipoji k vyvodu 6.

Vstupy pro snimace polohy klikové hiidele CKPS.

Vstupy jsou pfipraveny pro standardni SNIMAC (civka-magnet) snimace pouzivané na motocyklech jako CKPS. CKPS se
zapoji jednim vyvodem do konektoru (vyvod 13) a druhym vyvodem na SENSE GND (vyvod 23). V pfipadé
dvousnimacového snimaciho systému se druhy snimac zapoji jednim vyvodem do konektoru na vyvod 26 a druhym vyvodem
na SENSE GND (vyvod 23).

Multifunkéni vstup 1.
Spina¢ se zapoji jednim vyvodem do konektoru na vyvod 25 a druhym vyvodem na zem. Aktivujete-li spina¢, bude
provadéna funkce vybrana softwarem DCCDIP2race. EXE.

Multifunkéni vstup 2.

Spinac¢ respektive snima¢ se zapoji jednim vyvodem do konektoru na vyvod 24 a druhym vyvodem na zem. Aktivujete-li
spina¢,bude provadéna funkce vybrana softwarem DCCDIP2race.EXE. Vpfipad¢ volby ,, Rychlostni stupeii ,, se na tento vstup
pripoji proménny rezistor , ktery snima polohu zatazeného rychlostniho stupné .

Multifunkéni vstup 3.

Spina¢ se zapoji jednim vyvodem do konektoru na vyvod 22 a druhym vyvodem na zem. Aktivujete-li spina¢, bude
provadéna funkce vybrana softwarem DCCDIP2race.EXE. V ptipadé volby ,, Rychlost,, se na tento vyvod pfipoji vystup
impulsniho snimace rychlosti , ktery musi byt typu hall .

Vstup POTECIOMETR.

Na tento vstup (12) se pfipoji bézec korekéniho potenciometru , jeho zacatek se pipoji na signadlovou zem (23) a konec na
referencni napéti + 5 V REF(20) . Jakou veli¢inu bude potencimer korigovat je tieba nastavit ovadacim SW
DCCDIP2race.EXE.

Vystupy pro indukéni civky IC 1, IC 2.

Indukéni civka IC 1 se zapoji jednim vyvodem do konektoru na vyvod 14 a druhym vyvodem na zem! Indukéni civka IC 2 se
zapoji jednim vyvodem na vyvod 1 a druhym vyvodem na zem!

Pozor !!! Pokud druhy konec indukéni civky zapojite misto na zem na +12V, dojde ke zniceni jednotky.

Vystup pro otackomér TACHO.

Vystup pro otaCkomér je kompaktibilni s vétSinou palubnich pfistrojii pouzivanych na motocyklech. Pocet pulzi na otacku se
nastavuje v software DCCDIP2race.EXE.

Otackomeér byva napajen +12 V proti GND. Vstup otackoméru se zapoji do konektoru na vyvod 19.

Vystup Vykonovy vystup 1.



Je multifunkéni vystup (typové otevieny kolektor), ktery je mozno nastavit softwarem DCCDIP2race.EXE k vykonavani jedné
z preddefinovanych funkci. V konektoru je to vyvod 2. Spotiebic se pfipoji jednim koncem na vyvod 2 a druhym koncem na +
12V.

Vykonovy vystup 1 je defaultné preddefinovan jako spinac relé palivové pumpy.

Vystup Vykonovy vystup 2.

Je multifunk¢ni vystup (typové otevieny kolektor), ktery je mozno nastavit softwarem DCCDIP2race.EXE k vykonavani jedné
z preddefinovanych funkci. V konektoru je to vyvod 3. Spotiebi¢ se pripoji jednim koncem na vyvod 3 a druhym koncem na +
12V.

Vykonovy vystup 2 je defaultné pfeddefinovan jako spina¢ kontrolky fazeni.

Vystup Vykonovy vystup 3.

Je multifunkéni vystup (typovée otevieny kolektor), ktery je mozno nastavit softwarem DCCDIP2race.EXE k vykonavani jedné
z pfeddefinovanych funkci. V konektoru je to vyvod 5. Spotiebic se pfipoji jednim koncem na vyvod 5 a druhym koncem na +
12V.

Vykonovy vystup 3 je defaultné preddefinovan jako spina¢ elektromagnetického ventilu "POWERJET".

Vystup Vykonovy vystup 4.

Je multifunkéni vystup (typovée otevieny kolektor), ktery je mozno nastavit softwarem DCCDIP2race.EXE k vykonavani jedné
z preddefinovanych funkci. V konektoru je to vyvod 11. Spotfebi¢ se pfipoji jednim koncem na vyvod 11 a druhym koncem na
+12V.

Vykonovy vystup 4 je defaultné preddefinovan jako spina¢ obecného uziti .

Vystupy a vstup pro SERVO.

Vystupy a vstup pro servo je kompaktibilni s vétSinou kartaCovych servomotorti pouzivanych na motocyklech .

Motor serva se pripoji na vyvody 4 a 17. BéZec snimaciho potenciometru serva se pfipoji na vyvod 8. Potenciometr serva se
napaji pomoci referen¢niho napéti + 5 V (vyvod 20) a GND (vyvod 23).

DCCDIP2 race - barvy, pozice vodicu.

barva v ptfechodovém ¢islo pinu nazev popis
svazku v
konektoru
bily 1 INDUKCNI CIVKA 2 indukéni civka 2
fialovy 2 VYKON.VYSTUP 1 VYKON. VYSTUP 1 (palivové relé)
modry/bily 3 VYKON. VYSTUP 2 VYKON. VYSTUP 2 (kontrolka fazeni)
zeleny 4 MOTOR+PRIVERA motor serva vyfuku
rizovy 5 VYKON. VYSTUP 3 VYKON. VYSTUP 3 (POWER JET Honda)
Sedy 6 TP Sensor snimac polohy $krtici klapky
rudy 7 NAPAJENI +12V napéjeni +12 V
bily/modry 8 STPS snimac¢ polohy serva vyfuku
cerny 9 RS232 (pin 2 v 9pin konektoru)
zluty 10 RS232 (pin 3 v 9pin konektoru)
fialovy/Cerny 11 VYKON. VYSTUP 4 VYKON. VYSTUP 4
bily/Cerny 12 POTENCIOMETR uzvatelsky potenciometr
zluty 13 SNIMAC 1 snimac polohy klikové hridele 1
oranzovy 14 INDUKCNI CIVKA 1 indukéni civka 1
modry 15 VYKONOVA ZEM silova zem
modry 16 VYKONOVA ZEM zem pro komunikacni konektor (pin 5)
zeleny 17 MOTOR-PRIVERA motor serva vyfuku
oranzovy 18 komunikacni konektor (pin 9)
zeleny/zluty 19 VYSTUP PRO OTACKOMER vystup pro otickomer
bily/rudy 20 REFERENCNI NAPETI napéjeni snimadt
fialovy 21 komunikacni konektor (pin 1)
Sedy/Cerny 22 VSTUP 3 multifunkéni vstup 3
svétle modry 23 SENSE GND zem pro snimace
cerny 24 VSTUP 2 multifunkéni vstup 2
Sedy/rudy 25 VSTUP 1 multifunkéni vstup 1
hnédy 26 SNIMAC 2 snimac polohy klikové hridele 2




DCCDIP2 race - doporucené schéma.
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Software DCCDIP2race. EXE

Roletova menu

Soubor - obsahuje polozky

Zapalovani - obsahuje polozky
Pomiicky - obsahuje polzky

Napovéda - obsahuje polozky

Ikonova menu

gl - nastavi default hodnoty

Novy - nastavi default data

Otevrit - otevieni souboru dat

Otevrit z EXE dir - otevieni souboru dat z mista kde je ulozen program
Ulozit - uloZeni souboru dat

Ulozit do EXE dir - ulozeni souboru dat do mista kde je uloZen program
Tisk - tisk aktualniho nastaveni aktualni zalozky

Tisk vSe - tisk aktualniho nastaveni vSech zéalozek

Konec - ukonceni programu

Novy - nastavi u vSech parametrt tzv. default hodnoty.

Ty zhruba odpovidaji ¢tyitaktnimu motoru bez TPS.

Port - obsahuje polozky Com1 az Com auto - vybér
komunikacni linky , manualné nebo automaticky
U PC které maji vyvedeny pouze USB je nutné pouzit

redukci USB/RS232.
Cist F7 - vycte data z jednotky
Verifikovat F 8 - porovna data v PC a v jednotce
Programovat F9 - vvysle data do jednotky a provede jejich
verifikaci
Minus F 4 - horka klavesa pro pridavani v aktivni zalozce
Plus F5 - horkd klévesa pro ubirani v aktivni zalozce
Jazyk -obsahuje polozky nastaveni jazyka anglictiny,

némciny, francoustiny a ceStiny

Napovéda - otevie Montazni navod (tento soubor)
O programu - udaje o programu (verze, datum)

Pozor!!! Pii sepnuti této ikony se automaticky nastavi u vSech parametra tzv. default hodnoty.

El - otevieni souboru dat

El - ulozeni souboru dat

[Ey
- tisk aktualniho nastaveni
- krok zpét

- krok vpied

Eist Werifiluowat Prograrmon:at

- viz roletové menu Zafizeni




Zalozka Motocykl

Typ motocyklu - vybér snimaciho systému pro konkrétni motocykl

Pocet otacek bez zapalu - nastavuje pocet otacek pfi kterych nebude zapalovano

Opacna polarita snimace 1 - umoziuje nastavit obracenou polaritu (prvni zapornd) snimac 1
Opacna polarita snimace 2 - umoziuje nastavit obracenou polaritu (prvni zaporna) snimac 2
Popis synchronizace * - zpusob synchronizace ( konzultujte s vyrobcem)

- kanal 1 - pfifazeni polohy zapalu pro prvni kanal
- kanal 2 - pfitazeni polohy zapalu pro druhy kanal
- nastaveni po¢tu zapall na jednu otacku

Korekce - procentni korekce hodnoty vystupu pro otackomér
Pocet pulsii za otacku - hrubé nastaveni vystupu otdckoméru
Ziakaz ¢teni - bude li toto polic¢ko aktivovano a ulozeno do zapalovani , nbude mozno cist

data ulozena v zapalovani
* nastaveni v tomto menu jsou aktivni pouze pfi volbé typ motocyklu ,, special,, .

ZaloZka vstupy Na této zalozce se prifazuji mutifunkénim vstuptim jejich funkce
Input 1 mize mit tyto funkce *
-Vypnut: vstup nema funkci
-Kill switch: je-li vstup aktivovan neni provadéno zapalovani
-Blokovani: neni-li vstup aktivovan neni provadéno zapalovani
-Clutch master: po aktivaci dojde k provedeni zasahu do zapalovani dle zalozky ,,Race ,,
-Snizeni piedstihu: po aktivaci dojde ke snizeni predstihu viz. sloupec vedle
-Startovaci omezovac: po aktivaci dojde k ptestaveni omezovacli otacek dle sloupce
,,Limiter,, na této zalozZce
-2.mapa predstihu: po aktivaci dojde ptestaveni predzapalu podle mapy ,,Pfedstih 2,,

Input 2 miZe mit tyto funkce *
-Vypnut: vstup nema funkci
-Kill switch: je-1i vstup aktivovan neni provadéno zapalovani
-Blokovani: neni-li vstup aktivovan neni provadéno zapalovani
-Clutch master: po aktivaci dojde k provedeni zasahu do zapalovani dle zalozky ,,Race ,,
-Snizeni predstihu: po aktivaci dojde ke snizeni pfedstihu viz. sloupec vedle
- Startovaci omezovag¢: po aktivaci dojde k pfestaveni omezovact otacek dle sloupce
,,Limiter,, na této zalozce
-2.mapa predstihu: po aktivaci dojde ptestaveni predzapalu podle mapy ,,Predstih 2,,
-Rychlostni stupeii: pfi této volbé vstup méii napéti na odporovém snimaci zafazeného
rychlostniho stupné , tato volba bude provedena automaticky , bude-li v zalozce ,,Pfevod,,
ve sloupci ,,Urceni rychlostniho stupné,, zvolena volba ,, napéti,, . Nastaveni
jednotlivych hodnot pro rychlostni stupné se provede na zalozce ,,Pfevod,, .

Input 3 mize mit tyto funkce *
-Vypnut: vstup nema funkci
-Kill switch: je-li vstup aktivovan neni provadéno zapalovani
-Blokovani: neni-li vstup aktivovan neni provadéno zapalovani
-Clutch master: po aktivaci dojde k provedeni zasahu do zapalovani dle zalozky ,,Race ,,
-Snizeni piedstihu: po aktivaci dojde ke snizeni predstihu viz. sloupec vedle
- Startovaci omezovagc: po aktivaci dojde k pfestaveni omezovach otacek dle sloupce
Limiter na této zalozce
-2.mapa predstihu: po aktivaci dojde ptestaveni predzapalu podle mapy ,,Piedstih 2,,
-Rychlost: pfi této volbe vstup méfi frekvenci nebo periodu impulst pfivedenych na tento
vstup a dle nastaveni v zalozce ,,Pfevod ,, ve sloupci ,,Nastaveni rychloméru,, pfepocita
na rychlost . Tato volba bude provedena automaticky , bude-li v zalozce ,,Pievod,,
ve sloupci ,,Ur¢eni rychlostniho stupné,, zvolena volba ,, Pomér rpm a rychlost,, .



Nastaveni jednotlivych hodnot pro rychlostni stupné se provede na zalozce ,,Pievod,, .

Aktivace sepnutim *

—
w
[

SniZeni pi‘edstihu

Limiter

- zaskrtnutim poli¢ka je obracena logika aktivace pfislusného vstupu . Neni li
zaSkrtnuto policko je zvolend funkce aktivovadna uzeménim vstupu . Je-li zaSkrtnuto
policko je zvolena funkce ativovana odpojenim od zemé .

- zde se nastavuji absolutni meze snimace polohy skrtici klapky ,,TPS,, .

pomoci tlacitka TPS -> 0% je mozno vlozit hodnotu pro nulovou skrtici klapku
pomoci tlacitka TPS ->100% je mozno vlozit pro plné otevieou skrtici klapku
hodnty je t¢Z mozno vepsat ru¢né . Po zjisténi krajnich hodnot je nutno tyto hodnoty
ulozit do zapalovani stiskem tlacitka ,,programovat ,, jinak nebudou vykonavany .

- snizeni predstihu : o kolik tthlovych stupid bude snizen ptedzapal volbou

nékterého z multifunkénich vstupti (musi byt nastaven jako ,,Snizeni ptedstihu,,)

- pocet sepnuti clutch m. pro vypnuti retardu : 1. je-li nastavena 0 je ptfedzapal
snizen jen
po dobu aktivace piislusného
multifunkéniho  vstupu ,,SnizZeni
predstihu,, .
2.je-li nastaveno Cislo vétsi nez
nula je pfedzapal sizen i po
skonceni aktivace pfislusného
multifunkéniho vstupu
,,Snizeni predstihu,,tak dlouho néz
bude vykonan pocet aktivaci
vstupu,,clutch master,,
ktery odpovida poctu v policku ,,
pocet sepnuti clutch m. pro vypnuti
retardu,, .

- startovaci mékky omezovac: hodnota otacek od niz je vynechavan
jeden ze tfi zapald je-li aktivovana nékterym z multifunkénich vstupti
funkce ,,startovaci limiter,, .

- startovaci omezovac : hodnota otacek od niz dojde k vypnuti
zapalovani je-li aktivovana nékterym z multifunk¢nich vstupt

funkce ,, startovaci limiter,, .

-startovaci omezovac zpozdeéni zapnuti : casovy rozestup mezi
aktivaci vstupu a

pocatkem vykonavani funkce ,.startovaci limiter,, .

-mé&kky omezovac : hodnota otacek od niz je vynechan jeden ze tii
zapali

-omezovac : hodnota otacek od niz dojde k vypnuti zapalovani .

Pi‘epnuti do druhé mapy predstihu - Akceleracni prah : hodnota zrychleni motoru (o kolik otacek za

Potenciometr

sekundu )

pii které dojde k prepnuti do mapy ,,pfedstih 2,, . Neni-li tato funkce
zadouct je tfeba nstavit vysokou hodnotu zrychleni , které neni mozno
dosahnout (20000).

- méni : zde se vybira kterou veli¢inu bude korigovat korekéni
napét'ovy vstup (korekéni potenciometr) :
1) vypnut - neni vykonavan zadny zasah
2) predstih - potenciometrem bude mozno korigovat predzapal
o + - hodnotu nastavenou v kolonce ,,range,, (dole) .
3) startovaci omezovac - potencimetrem bude mozno
korigovat hodnoty otacek pro sartovaci omezovace
0 + - hodnotu nastavenou v kolonce ,,range,, (dole) .
4) kontrolka fazeni - potenciometrem mozno korigovat



hodnoty otacek od kerych se bude rozsvécet kotrolka fazeni o
+ - hodnotu nastavenou v kolonce ,, range ,, (dole) .

5) ptepnuti do druhé mapy - potenciometrem bude mozZno
korigovat hodnotu akcelera¢niho prahu o +- hodnotu
nastavenou v kolonce ,,range,,

Zalozka Mapa predstihu - Predstih 1

Mapa predstihu 1

Toto je mapa zédkladni (prvni) , a je ve funkci kdyZz neni aktivovana funkce 2. mapa piredstihu z néktaré¢ho
multifunkéniho vstupu , nebo kdyz neni pfekro¢eno nastavené zrychleni motoru ,, Akceleracni prah,, .

Mapa piedstihu obsahuje 150 nastavitelnych bodti v zavislosti na otackach a otevieni Skrtici klapky. Kolektivni
nastavovani celého sloupce je mozné pomoci Sipek pod sloupci. Kolektivni nastavovani celé predstihové kiivky
je mozné pomoci pomucky kolektivni zmény (tlacitka + a - s volbou VSse).

Za chodu motoru je zvyraznén (zezelenén) aktudlni segment v pfedstihové kiivce respektive map€. Pfi pouziti
pomucky kolektivni zmény (tlacitka + a - bez volby V§e) bude ménén pouze aktualni segment. Jednotlivé kanaly
1ze korigovat hodnotou v kolonkéch " korekce".

TPS - volba mapa/ktivka ptedstihu

Zakladni predstih - definice zakladniho pfestihu viz obr.:

BASE
ADVANCE

.. nebo-li do policka zakladni predstih se musi vepsat takova hodnota predstihu, ktera se rovna uhlu
"base advance" (zdkladni predstih - kota na obrazku). Obrazek je kreslen v pozici horni uvrati
prislu$ného valce. Pro kontrolu této konstanty je dobré zkontrolovat souhlasi-li aktualni piedstih na
motoru s nastavenym pomoci stroboskopické lampy.

Zalozka Mapa predstihu - Predstih 2

Mapa predstihu 2

Toto je mapa alternativni (druhd) , a je ve funkci kdyZ je aktivovana funkce 2. mapa piedstihu z néktaré¢ho
multifunkéniho vstupu , nebo kdyz je pfekro¢eno nastavené zrychleni motoru ,, Akceleracni prah,, .

Mapa piedstihu obsahuje 150 nastavitelnych bodti v zavislosti na otackach a otevieni Skrtici klapky. Kolektivni
nastavovani celého sloupce je mozné pomoci Sipek pod sloupci. Kolektivni nastavovani celé predstihové kiivky
je mozné pomoci pomucky kolektivni zmény (tlacitka + a - s volbou VSse).

Za chodu motoru je zvyraznén (zezelenén) aktualni segment v predstihové kiivce respektive mapé. Pti pouziti
pomucky kolektivni zmény (tlacitka + a - bez volby V§e) bude ménén pouze aktualni segment. Jednotlivé kanaly
1ze korigovat hodnotou v kolonkach " korekce".

TPS - volba mapa/kiivka predstihu

Zakladni predstih - je sdilen se zalozkou Piedstih 1

Zalozka Servo



Obsahuje 15 x 10 nastavitelnych bodi otaéek [ RPM]/pozadované napéti snimace polohy nebo procento
otevieni [mV nebo %] .

Servo povoleno - softwarova aktivace kontroleru serva

Procenta - aktivaci této funkce se piestavi mapa (kiivka) do procentniho médu , to znamena, ze nezadavame
pozadavky v napéti ale v procentech otevieni serva . V tomto pfipadé ovSem musi soustava mit mechanicky
ohranic¢ené koncové polohy , z nihZ jsou po zapnuti jednotky pfecteny napétové hodnoty pro nulu procent a pro
sto procent , nebo-li po zapnuti serva se spusti motor na cca 5 sec jednim smérem a nalezne mechanicky doraz
kde precte jednotka hodnotu napéti a provede zapis jako 0 % , poté je servo reverzovano a az nalezne druhy
machanicky doraz kde je opét pfeCtena hodnota napéti a tato zapsana jako 100% . Nejsou-li nalezeny
mechanické dorazy je soustava vyhodnocena jako v poruse a motor je odstaven az do dal§tho znovuzapnuti , v
monitoru jsou pole ,, servo méfené,, a ,,servo pozadované,, zacervenény jako porucha soustavy . V piipadé , Ze
neni aktivni volba ,, Procenta,, servo kontrolér provadi natadceni servopohonu na pzadovana napéti jéz vychazeji
z mapy nebo kiivky . V tomto piipadé se po zapnuti jednotky pohybem servomotoru musi nalézti nejnizsi a
nejvyssi hodnota napéti ktera se nachazi v mapé (kiivee ) . Nejou-li tyto hodnty po zapnuti nalezeny je soustava
vyhodnocena jako v poruse a motor je odstaven az do dal§iho znovuzapnuti , v monitoru jsou pole ,, servo
méfené,, a ,,servo pozadované,, zacervenény jako porucha soustavy . Oba mody maji autodetekci sméru chodu
motoru .

Zdroje pozadavku servopohonu

R+T V tomto pfipadé se uziva celd mapa RPM (otacky) versus TPS (poloha skrtici klapy)

RPM V tomto ptipadé se pouziva jen jeden fadek (kfivka otacek)

T V tomto pfipadé se pouziva jen jeden sloupec , pohon kopiruje pohyb TPS dle proporci ve sloupci

Hystereze - toto je mez (+- v mV) od které se zacina prporcionalné snizovat vykon servomotoru . V pfipad¢ , Ze
pohon zakmitava je nutno tuto hodnotu zvétsit .

E Tyto tlacitka umoznuji zvySovat nebo snizovat hodnotu napétového respektive procentniho pozadavku
v aktivnim policku a stejnou funkci maji i klavesy F4 a F5 . Je-li k tomu ativovana jesté funkce ,, Vse ,, , pak
jsou zvySovany nebo snizovany hodnoty v celé mapé (kiivee) . Chceme-li ménit hodnoty on-line , napf. za chodu
motoru a aby byly zmény ihned provadény je nutno aktivovat funkei ,, Programovani po zméné ,, (vpravo dole) .

Zalozka Vvkonovy vystup ( dvé zaloZky, ¢tyri rovnocenné vvkonové vystupy )

Mode Vykonovy vystup xx

1) Off Vykonovy vystup nebude ni¢im aktivovan
2) Fuel pump Vykonovy vystup bude aktivni budou-li RPM vétsi nez 0 RPM
3) Pilot light Vykonovy vystup bude aktivni budou-li RPM vétsi néz nastavena hodnota ,,Rpm,,

4) Power jet honda Vykonovy vystup bude aktivni a) do 5% TPS od 4500 RPM
(5% a 4500 RPM je mozno zmenit )
b) nad 5% TPS od 12500 RPM
(5% a 12500 RPM je mozno zménit )
5) Special Vykonovy vystup bude aktivni dle pravdivostni tabulky,dvé Grovné TPS , tfi irovné RPM

Hystereze Je to pasmo necitlivosti na zménu otaéek [RPM] , kterou je nutno piekonat , aby se vystup
navratil do ptedchoziho stavu .

Zalozka Razeni

Urdeni rychlostniho stupné - definuje zptisob uréeni zatazeného pievodového stupné

Napéti - ureni pomoci napéti zméfeného na vstupu ,,Input 2,, .Jako snimac
se pouziva reostatické (odporové) ¢idlo (vétsSinou je soucastpievodové
skiin€) ,a jeho nejvetsi odpor by nemél presahovat 20 kohm . Aktivaci
této volby se automaticky nastavi na zalozce ,, Vstupy ,, volba pro
Input 2 jako Rychlostni stupen . Prevodové poméry se zadavaji
manualné vepsanim hodnot do poli¢ek ,,Nastaveni rychlostnich
stupiill,, nebo zafazenim piislusného prevodového stupné a poklepem
na piislusné tlacitko ,, Gear 0-6 ,, .Hodnoty je nutno ulozit do



Pomér RPM/rychlost

Automaticky pomér RPM/rychlost

Pocet pirevodovych stupnu

Nastaveni rychloméru

jednotky tlacitkem ,, Programovat,, nebo aktivni volbou
,,Programovani po zmeén¢ ,, .

- ureni pomoci spocteni poméru RPM/rychlost s manualnim
zadavanim . Aktivaci této volby se automaticky nastavi na zalozce ,,
Vstupy ,, volba pro Input 3 jako Rychlost. Jako snimac je nutno pouzit
¢idlo typu HALL s otevifenym kolektorem nebo jazyckovy kontakt ,
¢idlo musi vstup ,,uzemilovat,, . Pfevodové poméry se zadavaji
manualné vepsdnim hodnot do policek ,,RPM/Speed,, nebo pii jizdé
ptislusnym pievodovym stupném a poklepem na pfislusné tlacitko ,,
Gear 0-6 ,, .Hodnoty je nutno ulozit do jednotky tlacitkem ,,
Programovat,, nebo aktivni volbou ,,Programovani po zméné ,, .

- urCeni pomoci spoéteni poméru RPM/rychlost s automatickym
hledanim . Aktivaci této volby se automaticky nastavi na zalozce ,,
Vstupy ,, volba pro Input 3 jako Rychlost. Jako snimac je nutno pouzit
¢idlo typu HALL s otevienym kolektorem nebo jazyckovy kontakt ,
¢idlo musi vstup ,,uzemiovat,, .Pro spravnou c¢innost této funkce je
tteba vyplnit jeste sloupec ,,Automaticky z poméru RPM/Rychlost ,, .
Ten obshuje : Min ¢as [s] je minimalni ¢as ustaleni poméru RPM/

Rychlost , ktery je nutny k tomu ,aby doslo k prepisu

poméru pro dany rychlostni stupei .

Min Rpm [RPM] jsou minimalni otacky kterych musi

motor dosahovat , aby doslo k ptepisu poméru pro dany

rychlostni stupen .

Min Tps [%] je minimalni uhel otevfeni Skrtici klapky

, ktery je nutny proto ,aby doslo k pfepisu poméru pro

dany rychlostni stupen .

Pasmo [%] je to procentualni hodnota odchylky

v desetinach % pievodového poméru pod kterou je

uréovan prislusny prevodovy stupen .

- zde je nutné zadat pocet prevodovych stupiii motocyklu (mimo
neutralu)

Pocet pulzi - poCet pulzti za 1s pro 100 km/hod (vhodné pro vétsi pocet pulzi- napt. ¢idla v
ptevodovce)
Distance - vzdélenost mezi jednotlivymi pulzy v mm ujeté vzdalenosti (vhodné pro maly pocet

pulzi- napt. jeden za otacku kola)

Zalozka Race

Clutch mod - nastaveni mddu cluch masteru , clutch master je mozno nastavit tak , ze bud’ jsou
blokovany zapaly po dobu vykonu clutch masteru nebo je nastaven piedstih na
hodnotu ,,Clutch preddstih ,,
Cluch master -nastaveni spole¢nych parametrii pro clutch master .
Clutch master pauzal  je doba zpozdéni mezi vstupnim impulsem a poc¢atkem vykovavani clutch masteru
(vypne zapalovani nebo pfesune piedzapal) . Pouziva se v pfipadech , kdyzZ je pouzit
snima¢ polohy fadici paky .
Clutch master pauza2  je ochranna doba po kterou nejsou piijimany dal§i pozadavky od snimace clutch
masteru , je to ochrana pied nezadoucim spusténim clutch masteru napft . pfi navratu

fadici paky .

Min Rpm pro clutch je hodnota poctu otacek za minutu pod kterou neni vykonavana funkce ,,Clutch

master ,, .

Clutch master pi‘edstih  je hodnota piedstihu , ktera bude realizovana na motoru pfi volbé¢ modu ,,Clutch

predstih, .

Dle rychlostniho supné *

- clutch mastr ¢as , zde jsou hodnoty casti [ms] pro jednotlivé
rychlostni stupné .



Korekce dle rychlostniho stupné * - predstih , zde jsou +- korekce predzapalu pro jednotlivé rychlostni
stupné .
- omezova¢ , zde jsou +- korekce otacek omezovacu pro jednotlivé
rychlostni stupné .
- servo , zde je hodnota otacek, kterd se pficita nebo odecitd od otacek
skuecnych a z vysledku je pak provadén vybér z mapy nebo kiivky
servopohonu .
- Poutl-4 , zde jsou +- hodnoty otacek pro jednotlivé rychlostni
stupné , které se pri¢itaji nebo odecéitaji od skuteénych otacek a
vysledek je pak pouzit jako hodnota pro spinani vykonovych vystupti
laz4 .

* Tato nastaveni funguji spravné pouze za podminky, Ze je spravné nastaveno ,, UrCovani
rychlostniho stupné,, .

Zalozka zkouSky

Zde jsou umisténa tla¢itka pro testovani jednotlivych vystupti . Pomoci téchto tladitek je mozno odskouset
vSechny vykonové vystupy na fidici jednotce .

Neni spojeni s PC jednotka pfipojena nebo zapnuta nebo neni navolen spravny port COM .

Zalozka Monitor
- zde je mozno sledovat hodnoty snimact a provozni veli¢iny motoru. Pokud je vpravo nahofe zobrazen néapis

ADVANCE - pole zobrazuje aktudlni pfedstihové udaje
PREDSTIH 1 - thel pfedzapalu vypocteny z mapy pro kanal 1 [°]
PREDSTIH 2 - thel pfedzapalu vypocteny z mapy pro kanal 2 [°]
MAX Piedstih 1 -maximalni dosazitelny pfedzapal pro kanal 1

MAX Piedstih 2 -maximalni dosazitelny piedzapal pro kanal 2
Startovaci omezovac aktivovan -oznameni o aktivaci startovaciho omezovace
Startovaci mékky omezovac - ozndmeni o zapnuti startovaciho mékkého omezovace
Startovaci omezovac - ozndmeni o zapnuti startovaciho omezovace
Meékky omezovaé - oznameni o zapnuti mékkého omezovace
Omezovac - oznameni o zapnuti omezovace (vynechanim vsech zapalt)
TP - poloha skrtici klapky [mV]

Potenciometr - napétova hodnota korekéniho potenciometru [mV]
SniZeni piedstihu - oznameni o zapnuti funkce sniZeni piedstihu
Clutch master - oznameni o zapnuti funkce clutch master

2. mapa predstihu - oznameni o zapnuti funkce 2. mapa ptedstihu
Zrychleni - zobrazeni aktualni hodnoty zrychleni motoru
Vstup uzemeén - pole zobrazuje stav multifunkénich vstupt

Vstupl - ozndmeni o uzeméni vstupu 1

Vstup2 - ozndmeni o uzeméni vstupu 2

Vstup3 - ozndmeni o uzemeéni vstupu 3

Vykonové vystupy - pole zobrazuje stav vykonovych vystupti

Prvni fadek - stav vykonového vystupu 1

Druhy radek - stav vykonového vystupu 2

Trieti Fadek - stav vykonového vystupu 3

Ctvrty fadek - stav vykonového vystupu 4

Zména od potencimetru - pole zobrazuje korektury jednotlivych veli¢in odvozenych od napéti
korekéniho potenciometru
-Pfedstih zobrazuje moznou predstihovou korekcei
-Startovaci omezova¢ zobrazuje moznou korekci startovaciho omezovace
-Kontrolka fazeni zobrazuje moznou korekci kontrolky fazeni
-Akceleracni prah zobrazuje moznou korekci akceleracniho prahu
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COM

Spole¢ny monitor

RPM

TP

Pedstih

U

Blokovani
Rychlost
Rychlostni stupen
Snimac klika 1
Snimac¢ klika 2
Servo métené
Servo pozadovan é
Programovani po zméné

- zobrazuje aktualni komunika¢ni kanal

- zde jsou zobrazeny vzdy viditelné veli¢iny

- aktualni hodnota poctu otacek motoru

- aktualni hodnota otevfeni Skrtici klapky

- aktudni hodnota piedzapalu ktera je pravé vykonavan

- aktualni hodnota napajeciho napéti fidici jednotky

- stav vysledku funkce blokovani

- aktudlni honota rychlosti vozidla (musi byt spravné definovano v zalozce prevod )
- zobrazeni zafazeného rychlostniho stupné (zalozka prevod)

- zobrazuje jsou-li pfijimany impulsy vstupem pickup 1

- zobrazuje jsou-li pfijimany impulsy vstupem pickup 2

- aktualni hodnota napéti snimace servophonu

- aktudlni hodnota vypocteného napét'ového pozadavku pro servopohon

- aktivace funkce programovani po zméné , je-li zvolena dochazi po jakych koliv
zménach v SW k ukladani dat do fidici jednotky .
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