SPARKER DC-CDI-P2

SPARKER DC-CDI-P2 je zapalovani pro siéni motocykly. Princip zapalovani je kapacitni. Je
programovatelné pomoci {itace. Zapalovani je pinladitelné z hlediskatasovani zapalu. Obsahuje
kiivku/mapu gedstihu v zavislosti na atiéach a poloze Skrtici klapky. Déle obsahuje pa&af@gako je vystup
pro otaékomer, tti multifunkeni vystupy "POWEROUT", vystupy a vstup pro servdukpvé pgivéry, dva
multifunkéni vstupy. S p&itatem je @i programovani propojeno pomoci seriového portwc8sti zapalovani
je nastavovaci program DCCDIP2.EXE.

HARDWARE

Snimaci systém.

Zapalovani je dvoukanalové. Zapalovani je mozn@zfiqro téndt vSechny snimaci systémy. Vybrané snimaci
systémy se nastavujiiimo z roletové nabidky v programu DCCDIP2.EXE. Jgnimaci systém je moZno
nastavit pomoci specialniho postupu v software DIFQIEXE.

Vstup pro napajeni + 12 V.

Napéjeci nagti musi byt v rozmezi 8 az 18 V. V tomto rozmezjgdnotka schopna optimé&lidit optimalré
vSechny procesy. Pod 7 V a nad 18 V se jednotkaeryNapajeci naji se zapoji kladnym pélem na vyvod 13
a zapornym po6lem na vyvod 2 a 11.

Vstup pro snimaé polohy Skrtici klapky TPS.

Vstup je gipraven pro standardni sniteaTPS pouzivané na motocyklech. Je schopen akadptagti 0 - 5 V.
Konkrétni nastaveni 0 % a 100 % sném@ obsazeno v software DCCDIP2.EXE.

TPS se napdji pomoci refetafho nagti + 5 V (vyvod 17) a SENSE GND (vyvod 16). Vystapima&e se
piipoji k vyvodu 6.

Vstupy pro snimate polohy klikové Hidele.

Vstupy jsou pipraveny pro standardni pick-up snifaa(civka-magnet) snimia pouzivané na motocyklech.
Pick-up se zapoji jednim vyvodem do konektoru (\dy@) a druhym vyvodem na SENSE GND (vyvod 16). V
pripact dvousnimé&ového snimaciho systému se druhy skimegpoji jednim vyvodem do konektoru na vyvod
20 a druhym vyvodem na SENSE GND (vyvod 16).

Vstup 1 (multifunk éni vstup 1)
Spin& se zapoji jednim vyvodem do konektoru na vyvodald&ruhym vyvodem na zem. Aktivujete-li vstup
(ptizemrenim), bude provasha funkce vybrana softwarem DCCDIP2.EXE.

Vstup 2 (multifunk éni vstup 2)
Spin& se zapoji jednim vyvodem do konektoru na vyvod @uwhym vyvodem na zem. Aktivujete-li vstup
(ptizemreénim), bude provasha funkce vybrana softwarem DCCDIP2.EXE.

Vystupy pro indukéni civky IC 1, IC 2.

Indukeni civka IC 1 se zapoji jednim vyvodem do konektoawyvod 1 a druhym vyvodem mam! Indukéni
civka IC 2 se zapoji jednim vyvodem na vyvod 10uhym vyvodem naem!

Pozor !l Pokud induéni civky zapojite misto na zem na +12V, dojde kiéeari jednotky.

Vystup pro otaékomér TACHO.

Vystup pro otdkomer je kompaktibilni s ¥tSinou palubnichifstroji pouzivanych na motocyklech. & pulzi
na oté&ku se nastavuje v software DCCDIP2.EXE.

Otakomer byva napajen +12 V proti GND. Vstup skédmeéru se zapoji do konektoru na vyvod 15.

POWER OUT 1 (multifunk &ni vystup 1)

Je multifunkéini vystup (typo¥ oteweny kolektor), ktery je mozno nastavit softwarem CBIP2.EXE k
vykonavani jedné zipddefinovanych funkci. V konektoru je to vyvod po$ebi se fipoji jednim koncem na
vyvod 3 a druhym koncem na + 12V.

POWER OUT 1 je defaultnpreddefinovan jako spidaelé palivové pumpy.



Vystup POWER OUT 2 (multifunk éni vystup 2)

Je multifunkni vystup (typo¥ oteweny kolektor), ktery je mozno nastavit softwarem CEIP2.EXE k
vykonavani jedné zipddefinovanych funkci. V konektoru je to vyvod Bhotebi se gipoji jednim koncem
na vyvod 12 a druhym koncem na + 12V .

POWRE OUT 2 je defaultnpieddefinovan jako spiti&ontrolkytazeni.

Vystup POWER OUT 3 (multifunk éni vystup 3)

Je multifunkéni vystup (typo¥ oteweny kolektor), ktery je mozZno nastavit softwarem CBIP2.EXE k
vykonavani jedné zipddefinovanych funkci. V konektoru je to vyvod Bhotebié se fipoji jednim koncem
na vyvod 14 a druhym koncem na + 12V .

POWER OUT 3 je defaulth preddefinovan jako spikaelektromagnetického ventilu "POWERJET" u
motocyklu Honda RS125).

Vystupy a vstup pro SERVO.

Vystupy a vstup pro servo je kompaktibilni&Smou kart§ovych servomotdr pouzivanych na motocyklech .
Motor serva se ffipoji na vyvody 4 a 5. &ec snimaciho potenciometru serva s$gpgji na vyvod 18.
Potenciometr serva se napaji pomoci refaréo napti + 5 V (vyvod 17) a GND (vyvod 16).

Vyvod | Popis Vyvod| Popis

1 IC1 (indukni civka 1) 11 GND (silova zem)

2 GND (silova zem) 12 POWER OUT 2 (multifuimk vystup 2)
3 POWER OUT 1 (multifunéni vystup 1) | 13 B + 12 V (napajeni jednotky)

4 SERVOMOTOR (motor serva vyfuku) 14 POWER OUThaultifunkéni vystup 3)
5 SERVOMOTOR (motor serva vyfuku) 15 TACHO (vystup ot&komer)

6 TPS (sensor polohy Skrtici klapky) 16 SENSE GNBirfh&ova zem)

7 RESERVA (nepouzito) 17 + 5V Ref (napdjeni sriima

8 VSTUP 2 (multifunki vstup 2) 18 STPS (snifh@olohy servomotoru)

9 PICK-UP 1 (vstup induiniho snima&e 1) | 19 VSTUP 1 (multifun¥ vstup 1)

10 IC2 (indukini civka 2) 20 PICK-UP 2 (vstup indékiho snimée 2)
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Software DCCDIP2.EXE

Roletovd menu

Soubor - obsahuje poloZzky

Novy - nastavi u vSech parametev. default hodnoty. Ty zhruba
odpovidajictyttaktnimu motoru bez TPS.

Oteviit - otevteni souboru dat

Oteviit z exe - oteweni souboru dat z umésti software DCCDIP2.EXE

Ulozit - uloZeni souboru dat

Ulozit do exe - ulozeni souboru dat do uniist software DCCDIP2.EXE

Tisk - tisk aktualniho nastaveni aktualni zalozky

Tisk vSe - tisk aktualniho nastaveni vSech zaloZzek

Konec - ukorgeni programu

Pti sepnuti poloZkyNovy se nastavi u vSech paranietizv. default hodnoty. Ty zhruba odpovidéjttaktnimu
motoru bez TPS.

Port - obsahuje polozky Com1 azCom20 aCom auto - vybér komunika&ni linky
U PC které maji vyvedeny pouze USB je nutné paetitikci USB/RS232.

Zarizeni- obsahuje polozky Cist - vy¢te data z jednotky
Verifikovat - porovna data v PC a v jednotce
Programovat - poSle data do jednotky a provede jejich verifika
Pomicky - obsahuje polozky hromadného nastavovéedgtihu
Jazyk - obsahuje polozky nastaveni jazylangli¢tiny, néméiny, francoustiny a éestiny
Napowvéda - obsahuje polozky Néapowéda - otewe Montazni navod (tento soubor)

O programu - Udaje o programu (verze, datum)

Ikonové menu

Ql - nastavi default hodnoty
Pozor!!! i sepnuti této ikony se automaticky nastavi u veriametit tzv. default hodnoty.

El - oteweni souboru dat
El - uloZeni souboru dat

B
- tisk aktualniho nastaveni

Cigt | Werifilowat Programiosat . , , P
= — Z1og - viz roletové menu Z#zeni

Zalozka Razné

Startovaci omezovéd - nastaveni otfek i aktivnim startovacim omezogieotacek

Omezova - nastaveni otéek klasického omezova ot&ek

Clutch master ¢as - nastaveni doby vypnuti zaidmS] po aktivaci vstupu clutch master

Clutch master pauza - nastaveni doby[mS] po kterou nebudgiman dalSi impuls na vstupu ,,CLUTCH,, .
Snizeni gredstihu - nastaveni hodnoty snizenfegstihu je-li aktivni funkce ,,sniZeniguistihu,,.

Polet otaéek bez zapalu - nastaveni ptiu startovacich oték bez zapalu

Zakaz ¢teni - je-li tato funkce naprogramovana neni moéfsb data ze zapalovani



Vstup 1

Vypnut

Kill switch

Clutch master
Retard

Startovaci omezova

Vstup 2

Vypnut

Blokovani

Clutch master
Retard

Startovaci omezova

TPS
SetTPS O

Set TPS 100

Zalozka Motocykl

Typ motocyklu
Poget pulsu za otd&ku
Korekce

Opaé¢na polarita snimate 1
Opaé¢na polarita snimate 2

Popis synchronizace

Soubor
Pogtet programovani
Kompenzace

zde se firazuje funkce multifunénimu vstupu 1, fi#e mit tyto funkce:

- vstup nebude mit Zadnou funkci
- pokud bude vstup uzerm zapalovanifgstane zapalovat
- po uzerémi vstupu pstane zapalovani zapalovat na definovanou dobu

- pokud bude vstup uzefmnpbude pedstih snizen oipdvolenou hodnotu

- pokud bude vstup uzerm bude realizovan startovaci omezbva

zde se fifazuje funkce multifunénimu vstupu 2, ifize mit tyto funkce:

- vstup nebude mit zadnou funkci
- pokud nebude vstup uzemnzapalovaniigstane zapalovat
- po uzer#mi vstupu pstane zapalovani zapalovat na definovanou dobu

- pokud bude vstup uzefmnpbude pedstih snizen oipdvolenou hodnotu

- pokud bude vstup uzerm bude realizovan startovaci omezbva

- Zle je mozno nastavit krajni hodnoty Ba@ PS [mV]

- zmBii a nastavi 0 % TPS (zapnuté napajeni, jednotkaopgna s PC, bez plynu)
Tuto hodnotu jefeba po té zapsat do zapalovétikazem "Programovat".

- zmBii a nastavi 100 % TPS (zapnuté napéjeni, jednathzojena s PC, piny plyn)
Tuto hodnotu jefeba po té zapsat do zapalovétikazem "Programovat".

- vyb3r snimaciho systému pro konkrétni motocykl
- hrubé nastaveni vystupu gkédnmgru
- procentni korekce hodnoty vystupu pracktamer

- umo#iuje nastavit obracenou polaritu (prvni zapornanstil
- umo#iuje nastavit obracenou polaritu (prvni zapornansti2
- umo#uje nastavit témE jakykoliv sychronizani

systém (pouziti

konzultujte s vyrobcem), toto nastaveni je aktipaiize pi volbé "specialni
nastaveni" v rolétTyp motocyklu

- pIn& cesta k aktu&mtewenému souboru dat

- ¢islo udavajici kolikrat byla jednotka naprogramaséan

- frekveréni
vyrobcem)

Zalozka Mapa piredstihu

Mapa predstihu

prizpasobeni snimaciho systému (pouziti

konzultujte s

Mapa gredstihu obsahuje 100 nastavitelnych bedzavislosti na oté&ach a otekeni Skrtici klapky. Kolektivni
nastavovani celého sloupce je mozné pomoci Sipdlsfoupci. Kolektivni nastavovani celéegstinové kivky
je mozné pomoci poieky kolektivni zngny (tlatitka + a- s volbouVse).
Za chodu motoru je zvyra#n (zezele#tn) aktualni segment vigdstihové kivce respektive map Fri pouZiti
pomicky kolektivni znény (tlacitka + a- bez volbyVse) bude nénén pouze aktualni segment. Jednotlivé kanaly
Ize korigovat hodnotou v lilkkdch " korekce".

TPS

Zakladni predstih

- volba mapa/tivka predstihu

- definice zakladnihofpstihu viz obr.:



BASE
ADVANCE

. nebo-li do potika zakladni fedstih se musi vepsat takova hodnatadgtihu, ktera se rovna dhlu "base
advance" (zékladnitpdstih - kéta na obrazku). Obrazek je kreslen vigpdmorni Gvrati. Pro kontrolu této
konstanty je dobré zkontrolovat souhlasi-li aktiiglfedstih na motoru s nastavenym pomoci stroboskopické

lampy.

Zalozka Servo

Servo zapnuto - softwarova aktivace kontroleru serva

10 nastavitelnych bodi ota¢ky/pozadované nagti snimage polohy serva

Kolektivni nastavovani celérikky serva je mozné pomoci pdiky kolektivni zngny (tlatitka + a- s volbou
Vse).

Za chodu motoru je zvyraZn aktualni segment \iikce serva. B pouziti ponticky kolektivni zngény (tlatitka
+ a- bez volby3e) bude mnén pouze aktualni segment.

Hystereze - zde Ize volit jemnost kroku serva

NIPozor!!! - pokud nastavimeifis nizkou hodnotu, hrozi rozkmitani polohy serva.

Zalozka POWER OUT

Mode power out xx

1) Off power out nebude dim aktivovan

2) Fuel pump power out bude aktivni budou-li RP&Einez 0 RPM

3) Pilot light power out bude aktivni budou-li RRMSi nsz nastavena hodnota ,,Rpm,,

4) Power jet honda power out bude aktivni dle praatni tabulky, jedna GroweTPS , d¥¢ Grovre RPM
(standarddjsou nastaveny hodnoty odpovidajici Honda RS125)

5) Special power out bude aktivni dle pravdivosabiulky,d¥ Grovrs TPS , fi Urovré RPM

Monitor

Monitor je umisén v pravé a spodniasti programu - zde je mozno sledovat hodnoty s¥inaaprovozni
veli¢iny motoru. Pokud je vpravo naif® zobrazen napidleni spojeni s PC neni jednotka ifipojena nebo
zapnuta nebo neni navolen spravny port COM .

RPM - ot&ky motoru [1/min]

TP - poloha Skrtici klapky [%6]

Predstih - predstih zazehu [°]

Snimat 1 - signalizace chodu snita 1

Snimat 2 - signalizace chodu snit&2

U - napajeci nagi [V]

Servo pozadované - pozadovana hodnota na snénaolohy serva
Servo neérené - méfena hodnota na snidigolohy serva
Blokovani - signalizace aktivace funkce blokovani
Clutch master - signalizace aktivace funkce clutch masteru
Snizeni gredstihu - signalizace aktivace funkce snizerggstihu



Kill switch

Specialni vystup 1
Specialni vystup 2
Specialni vystup 3
COM =

Programovani po znéné

- signalizace aktivace funkce kill switch

- signalizace aktivace vystupu ,, POWER OUT 1 ,,

- signalizace aktivace vystupu ,, POWER OUT 2 ,,

- signalizace aktivace vystupu ,, POWER OUT 3 ,,

- zobrazeni aktivniho komunikaiho portu
je -li tato funkce aktivovana je prové&tb programovaniipojené jednotky
vzdy po zrné jakych koliv paramefr .



